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o Datos técnicos

- Bateria: 3V (CR2032)

- Radiofrecuencia: 433.925MHz +
TOOKHz.

- Poder de transmisién: 10 milliwatt
- Nivel de Intensidad: 15 klux~75 klux

- Radio de cobertura: Exterior 200 mts,
Interior 35 mts.

- Temperatura de trabajo: -20° ~ +60° C

- El sensor de Sol utiliza 1 bateria tipo
botén para la fuente de alimentacion,
con 3 modos y 4 niveles de luz para
elegir, también puede probar la inten-
sidad de la luz con la funcién de alarma
de bajo voltaje.

a Instrucciones de botones

2.1. Para poder acceder a esta parte del
sensor, se requiere abrir la tapa trasera
y desprender el soporte de baterias.
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a Cambio de modo

3.1. Es importante mencionar que
el sensor de movimiento  es
compatible con comunicacion

unidireccional y bidireccional. Por
default viene confi gu-rado en senal
bidireccional. Para hacer el cambio de
bidireccional a unidireccio-nal se realiza
lo siguiente:

3.2. Sin las baterias y el dial
colocado en el nuimero 0, se
mantiene presiona-do el botén de
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3.3. Coloque las baterias y suelte
el boton de confi guracion, el
sensor respondera con pitidos:

- 1 pitido, nos indica que esta en
sefnal unidireccional.

- 2 pitidos nos indica que esta en
senal bidireccional.
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e Vinculacién a motor bidireccional

Una vez vinculado y confi g urado el
motor con el control remoto. Proceda
a realizar lo siguiente:

4.1. En el control remoto presione
2 veces el botén P2, P2.
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4.2.En el sensor de movimiento presio-
namos 1vez el botén P2.
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4.3.El motor automaticamente respon-
derd con1ciclo y pitidos.

e Vinculacion a motor unidireccional

5.1. Con el sensor previamente confi-
gurado en modo unidireccional, colo-
que el dial en el numero 5y presione
el botén de configuracién hasta que
este responda con 2 “beeps” y soltar.
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5.2. Cologue el dial en el nUmero 0y, con
su control remoto previamente posicio-
nado en el canal donde esta el motor
que deseamos configurar al sensor,
presione: P2, P2, y en su sensor presione
el boton de configuracién 1vez.
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5.3. El motor responderd con 2 ciclos
y 3 “beeps”, es la sefal de que se ha
vinculado.

e Caracteristicas y Sensibilidad del Dial

6.1. Después de vincular el motor con
el sensor, cuando hay viento fuerte, el
sensor enviara el comando para cerrar
el toldo.

Hay 9 grados de sensibilidad en el
sensor, la sensibilidad ird aumentando
gradualmente del 1 al 8 segun la posi-
cion del dial que elija. Cuando se colo-
ca en el “0" no habra sensibilidad.

La vibracion en el sensor, mandara el
comando “Subir” al motor para cerrar
el toldo una vez que la vibraciéon/movi-
miento del sensor llegue al nivel de
sensibilidad previamente configura-
da. Dentro de 10 minutos el sensor
no mandard el comando y el motor
guedara inactivo.

Escala de sensibilidad igual a #1 “menos
sensible”’, #8 “mas sensible”.

o Configuraciones adicionales

7.1. Coloque el dial en #5, presione el
botdn de configuracidony el toldo subira.

7.2. Cologue el dial en #9, presione el
botén de configuraciény el toldo bajara.

7.3. Coloque el dial en #0, la sensibilidad
se desactivara.






